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Введение. Управление мобильными роботами основано на использование системы координат и 
технических средств, для вычисления этих координат [1]. Один из способов вычисления координат 
расположения роботов является использование технических средств системы GPS [2]. Во многих 
случаях пространство действия роботов ограничено и недоступны сервисы GPS системы, что требует 
разработку собственной сети датчиков для их навигации и управления. 

Результаты исследования. На Рисунке 1 представлена топология сети датчиков для 
управления роботами в закрытом пространстве, где: OXY  - система координат; , 1,iДС i M=  - 

датчики сети расположенные в пространстве с координатами { }( ), ( ) , 1,i iX ДС Y ДС i M∀ = ; 

, 1,jМР j N=  - множество мобильных роботов с координатами { }( ), ( ) , 1,j jX МР Y МР j N∀ =  [3]. 

Множество 
мобильных роботов МР  
формирует с множеством 
датчиков сети ДС , WiFi 
соединение, для 
вычисления расстояния 
L  между ними.  

Позиция 
мобильного робота 

, 1,jМР j N=  в системе 
координат OXY  
вычисляется по формуле 
(1). Данная модель 
основано на модели GPS 
[2], где для вычисления 
расстояния используется 
мощность сигнала RSSI (Received Signal Strength Indicator) генерируемый WiFi модулем [4]. 

Для вычисления расстояния .l kL  используется 

выражение ( )0 ,20*lgd j kP P L= − , где: 0P  - мощность 

сигнала на расстоянии 1 м; dP  - мощность сигнала на 

расстоянии . , 1,l kL k K∀ = . 
Для тестирования функциональности сети 

датчиков были использованы модули ESP-8266 [4]. 
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Рисунок 1 – Сеть управления роботами 
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